要求：需详细说明认证产品的系统功能描述（分模块或功能能力说明）。
51Sim-One车路协同智能一体化管控平台
简称《车路协同管控平台》
[bookmark: _GoBack]面向智能网联汽车打造的数字孪生云控平台，是智慧交通的综合管理支撑平台。可实现人-车-路-云强耦合，以及数据的互联互通，为辅助驾驶和自动驾驶提供安全、可靠的规划决策，提高驾驶的安全性和通行效率。
[image: ]

1.高精度构建场景
根据项目需求，支持厘米级高精度还原道路、桥梁、交叉口等交通基础设施，以及交通辅助设施，包括交通信号灯、标识标牌、信号灯、路灯、路障、摄像头、LED显示屏、V2X设备、雨雾模拟设备等。可选择不同精度还原周边建筑、城市绿化等。
[image: ]
三维场景整体示意图
2.集中控制与展示
将对指定交通设施设备进行一体化集成在云控镜像系统中，进行集中的控制和展示，实现交通设施显示内容及设备状态的实时监测，并为后续支持设施控制管理预留接口。
[image: ]
设备管理示意图
3.多角度实时监控
利用三维可视化软件的多视角观察功能，实现主车驾驶员视角、无人机视角、交通流中其他车的主驾驶视角和全局视角多种交互方式进行观察和监测。
4.结构化还原数据
对指定十字路口或道路区间车辆与自行车、行人等进行识别与运动轨迹的实时结构化数据还原。存采用深度神经网络等技术，对交通视频进行实时识别分析，获取车辆等交通对象的行驶轨迹，以及车型、颜色、车牌等属性。
[image: 1579163377(1)]
结构化数据展示
5.智能管理和协同
将交通信号和路况感知的交通流信息实时发送自动驾驶车辆，初步实现智能交通管理和车路协同。
[image: ]
车路协同
6.可附加功能
6.1大数据分析模块
采用HADOOP工具链，可以定制分析算法，实现大规模并行数据处理，支持实时监测，实时统计分析等功能。
（1）数据存储解决方案
（2）数据处理解决方案
（3）针对大批量视频数据实时分析等大数据分析业务场景设计，提供海量数据并行处理与存储管理能力。
6.2交通仿真模块
智能体3D仿真: 采用微观交通理论，车辆动力学，强化学习等技术，可调节交通流量、密度、速度，车辆类型、驾驶特性、交通管控策略、天气等仿真条件，实现各类机动车辆、非机动车辆、行人等交通实体在各类交通管控策略与天气影响下的运行。实现大规模并行仿真，结果可输出至3D监控模块，实现交通微观3D仿真。
实现对仿真结果的统计，以及常用交通指标评价与展示、对比；基于仿真的交通短期预测、交通管理措施评价，交通规划、设计方案评价与相关决策支持。
6.3虚拟驾驶接入模块
可在3D系统中接入由虚拟驾驶控制的车辆，与场景互动，实现3D畅游体验。可与仿真模块配合使用，虚拟驾驶车辆在仿真交通流中行驶，仿真车辆可以与虚拟驾驶车辆互动。展厅类项目虚拟驾驶体验，设计类项目设计成果3D畅游展示等。
6.3天气仿真模块
在虚拟场景搭建的基础上，可实现天气与时间的实施联动。从现实中取得当前时间和天气状况参数，虚拟场景可支持24小时昼夜变换，大气渲染和自动光照变化的效果。基于时间变化，在不同时段里自动加载不同时间段的渲染参数。
6.4交互面板模块
可定制展示基础信息和动态信息。基础信息，如建设情况、占地面积、测试功能分区、总测试里程，测试设备等信息。动态信息，包括当前测试车辆、设备异常情况等重要信息。
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