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(54)实用新型名称

一种通信电路

(57)摘要

本实用新型公开了一种通信电路，该通信电

路包括控制器，所述控制器包括主控制器和从控

制器；所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所

述从控制器的UART接口的TXD引脚连接，所述主

控制器的UART接口的TXD引脚与所述从控制器的

UART接口的RXD引脚连接；所述主控制器的UART

接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的

TXD引脚之间，还正向串接一二极管；其效果是：

使用两根数据线就可以与多个UART设备通信，比

传统方案更加节约资源。
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1.一种通信电路，其特征在于，包括控制器，所述控制器包括主控制器和从控制器；所

述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引脚连接，所述主控制

器的UART接口的TXD引脚与所述从控制器的UART接口的RXD引脚连接；所述主控制器的UART

接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引脚之间，还正向串接一二极管。

2.根据权利要求1所述的一种通信电路，其特征在于，所述主控制器的UART接口的RXD

引脚与所述从控制器的一检测输入端电连接。

3.根据权利要求2所述的一种通信电路，其特征在于，所述从控制器的数量为多个。

4.根据权利要求3所述的一种通信电路，其特征在于，所述主控制器和所述从控制器采

用MCU处理器。

5.根据权利要求4所述的一种通信电路，其特征在于，所述主控制器和所述从控制器在

进行通信传输时，所述UART接口设置的波特率为任意波特率。

6.根据权利要求5所述的一种通信电路，其特征在于：所述主控制器和所述从控制器在

进行通信传输时，UART协议设有一位或两位停止位。
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一种通信电路

技术领域

[0001] 本实用新型属于通信电路技术领域，具体涉及到一种通信电路。

背景技术

[0002] 随着电子行业的不断发展，出现了越来越多的电子模块，这些模块使得用户可以

不接触最底层的电路设计或者代码编写就能使用某种电子功能，现有市场上有大量的电子

模块是以UART接口作为通信接口。

[0003] 但现有技术中，UART接口只能实现一对一的通信，但在很多场合需要使用多种电

子模块，就会需要一个UART接口与多个UART设备通信。

发明内容

[0004] 为了解决上述问题，本实用新型提出一种通信电路，以克服现有技术中一个带

UART接口的设备只能与一个UART设备通信的缺陷。

[0005] 本实用新型采取的技术方案为：一种通信电路，包括控制器，所述控制器包括主控

制器和从控制器；所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引

脚连接，所述主控制器的UART接口的TXD引脚与所述从控制器的UART接口的RXD引脚连接；

所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引脚之间，还正向串

接一二极管；通过串接二极管，防止多个从机输出不同电平时，总线出现通信冲突、短路的

情况。

[0006] 所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的一检测输入端电连接；通

过监测所述检测输入端的高、低电平状态，判断总线是否为空闲状态。

[0007] 所述从控制器的数量为多个，这样主控制器就可以通过一个UART端口和多个从控

制器进行通信。

[0008] 所述主控制器和所述从控制器采用MCU处理器，采用MCU处理器造价低，处理能力

强，完全能满足使用者的开发应用。

[0009] 所述主控制器和所述从控制器在进行通信传输时，所述UART接口设置的波特率为

任意波特率；通过这样设置，便于与外界其它设备进行数据交换。

[0010] 所述主控制器和所述从控制器在进行通信传输时，UART协议设有一位或两位停止

位；提高所述主控制器和所述从控制器在进行通信传输时能进行时钟同步。

[0011] 采用上述技术方案，具有以下优点：从控制器之间的TXD不会互相干扰，使用两根

数据线就可以与多个UART设备通信，比传统方案更加节约资源。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型的通信电路原理图。

具体实施方式
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[0013] 为使本实用新型要解决的技术问题、技术方案和优点更加清楚，下面将结合附图

及具体实施例进行详细描述，这里的描述不意味着对应于实施例中陈述的具体实例的所有

主题都在权利要求中引用了。

[0014] 参考图1所示，一种通信电路，包括控制器，所述控制器包括主控制器和从控制器；

所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引脚连接，所述主控

制器的UART接口的TXD引脚与所述从控制器的UART接口的RXD引脚连接；所述主控制器的

UART接口的RXD引脚与所述从控制器的UART接口的TXD引脚之间，还正向串接一二极管；通

过这样连接，保证了从控制器均能接收到主控制器发送的数据，串联的各个二极管，避免了

各个从控制器的TXD引脚之间不会互相干扰，只要各个从控制器不同时发送，主控制器就能

接收到正确的数据，使用两根数据线就可以控制多个UART设备，比传统方案更加节约资源。

[0015] 所述的一种通信电路，所述主控制器的UART接口的RXD引脚与所述从控制器的一

检测输入端电连接；通过监测所述检测输入端的高、低电平状态，确认当前总线是否处于空

闲状态，高电平时，为空闲状态，反之亦然；监测到总线为空闲，从控制器才发送数据。

[0016] 进一步地，所述从控制器的数量为多个。

[0017] 进一步地，所述主控制器和所述从控制器采用MCU处理器。

[0018] 进一步地，所述主控制器和所述从控制器在进行通信传输时，所述UART接口设置

的波特率为任意波特率。

[0019] 进一步地，所述主控制器和所述从控制器在进行通信传输时，UART协议设有一位

或两位停止位。

[0020] 本实用新型的工作原理为：当主控制器需要与多个UART设备通信时，通过主控制

器的UART接口上的TXD引脚发出数据，在发送数据时将数据内容和从控制器的目标地址一

起打包发送，从控制器将所述数据包的数据解析后，将目标地址与自身的从地址进行比较，

地址匹配则保存数据，不匹配则舍弃数据，从而实现两根数据线就可以与多个UART设备通

信，比传统方案更加节约资源；从控制器通过监测检测输入端的高、低电平状态，在总线空

闲时，向所述主控制器发送数据，避免从控制器之间互相冲突。

[0021] 这里，要说明的是，本实用新型涉及的功能、算法、方法等仅仅是现有技术的常规

适应性应用。因此，本实用新型对于现有技术的改进，实质在于硬件之间的连接关系，而非

针对功能、算法、方法本身，即本实用新型虽然涉及一点功能、算法、方法，但并不包含对功

能、算法、方法本身提出的改进。本实用新型对于功能、算法、方法的描述，是为了更好的说

明本实用新型，以便更好的理解本实用新型。

[0022] 最后需要说明的是，上述描述为本实用新型的优选实施例，本领域的普通技术人

员在本实用新型的启示下，在不违背本实用新型宗旨及权利要求的前提下，可以做出多种

类似的表示，这样的变换均落入本实用新型的保护范围之内。
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图1
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